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一站式人工智能教学解决方案





科学规范的课程节奏时间规划----课程特点
经过盛思多年创客教育教学，总结凝练出校园需求

在设计课程时，课程节奏及时间节点完美适配校园教学环境



创客教育套件基本使用



创客开源硬件套装

主控 电子耗材 结构件

1个 7种 1套

套装产品介绍



套装产品介绍 ——创客开源硬件套装

①电子部分 ②工具部分 ③耗材部分 ④配件部分

掌控板 内六角扳手 木板结构件 万向轮

掌控拓展板 十字螺丝刀 / TT 马达车轮

超声波传感器 / / 圆头十字螺丝 M3*25

TT 马达 / / 六角螺母

按键传感器 / / 圆头十字螺丝 M3*16

人体感应传感器 / / 圆头十字螺丝 M3*8

温湿度传感器 / / 杯头内六角螺丝 M4*8

RGB 灯带 / / 杯头内六角螺丝 M4*10

USB 数据线 / / R4060 塑料铆钉

4PIN 连接线 / / M4 六角螺母

/ / / 扎带

①②④③



mPython

mPython 是一款支持图形化编程和 python 代码编程的多功能软件平台，包含先进的编程辅助功能，降
低编程入门的门槛，为信息技术编程教育提供基础保障，满足学生在不同阶段编程学习的需求和过度。

mPython 包含了硬件编程、python、jupyterlab 三种模式。全环境自动安装，Python 扩展库一键安装，
microPython 到Python 无缝迁移，内置多种示例程序，方便快速入门。

创客开源硬件套件的软件系统介绍



了解掌控板结构

按键a

按键b

ESP32主控芯片

三轴加速度传感器

无源蜂鸣器

主板

金手指

外部输入接口

RGB灯*3

麦克风

光线传感器

无源蜂鸣器

显示屏保护罩

触摸传感器



认识mPython

脚
本
区

编程区

仿真
探究区

控制台

菜单栏

运行 重置 放大



t软硬件连接

通过USB线将掌控板和电脑相连接



软硬件连接

菜单栏“设置”
选择“烧录固件” 选择“掌控板官方固件”并点击“确定”



t软硬件连接

烧录成功后，掌控板OLED显示屏将显示固件日期和文件系统日期

固件日期：2019-11-05
文件系统：2019-11-05



软硬件连接——刷入程序

点击“运行”让掌控板在连接
状态下执行程序断开连接将失
效

点击“刷入”将程序刷入到
掌控板中，只需要给掌控
板供电即可执行刷入的程序

控制台将显示刷入状态



掌控板基础应用



OLED屏行显示文字

清空原有显示内容

设置显示内容
让显示内容生效



A、B按键

触摸按键



了控板
结构
任务五   音乐



RGB灯0  1  2



了控板
结构
任务六   灯光效果





掌控板外接传感器



可同时连接2路马达，至少8个外接硬件，
内置锂电池，结构小巧，利于设计作品的功能和结构



12路IO引脚说明
引脚说明

P0   模拟 / 数字输入，模拟 / 数字输出 ,TouchPad
P2   模拟 / 数字输入
P3   模拟输入，连接掌控板 EXT 阻性接口
P7   数字输入，模拟 / 数字输出 , 
        连接掌控板 RGB 灯

引脚说明

P1    模拟 / 数字输入，模拟 / 数字输出 ,TouchPad
P5    数字输入，连接掌控板按键 A
P6    数字输入，模拟 / 数字输出 , 连接掌控板蜂鸣器
P11  数字输入，连接掌控板按键 B

引脚说明

P13  数字输入，模拟 / 数字输出，RGB 灯
P14  数字输入，模拟 / 数字输出，RGB 灯
P15  数字输入，模拟 / 数字输出，RGB 灯
P16  数字输入，模拟 / 数字输出，RGB 灯



引脚 类型说明

P0

P1

P2

模拟 / 数字输入，模拟 / 数字输出 ,TouchPad

模拟 / 数字输入，模拟 / 数字输出 ,TouchPad

模拟 / 数字输入

P3

P5

P6

模拟输入，连接掌控板 EXT 阻性接口

数字输入，连接掌控板按键 A

数字输入，模拟 / 数字输出 , 连接掌控板蜂鸣器

P7

P11

P13

数字输入，模拟 / 数字输出 , 连接掌控板 RGB 灯

数字输入，连接掌控板按键 B

数字输入，模拟 / 数字输出，RGB 灯

P14

P15

P16

数字输入，模拟 / 数字输出，RGB 灯

数字输入，模拟 / 数字输出，RGB 灯

数字输入，模拟 / 数字输出，RGB 灯



输入模块

数字型 模拟型 I2C型 数字or模拟型

模块类型

只有两种状态，
按下为1，松开为0

可串接多个
I2C传感器

变化是连续性的
检测值也是连续的

DO或者AO
按键传感器       *1
红外探测传感器 *1
循迹传感器       *1

旋钮电位器       *1
热敏电阻传感器 *1
摇杆传感器       *1

温湿度传感器    *1
超声波传感器    *1
颜色识别传感器 *1
光电门传感器    *1
电压传感器       *1
电流传感器       *1
力传感器          *1

土壤湿度传感器 *1



数字型传感器
Digital sensor

模拟型传感器
Analog sensor







输出模块

数字型 模拟型 I2C型 串口通讯

信号类型

输出模式只有两种
开启或关闭

可串接多个不同
I2C输出模块

输出状态连续可调
如：灯光由暗逐渐变亮

TX、RX
满天星LED彩灯 *1 4RGB灯传感器  *1

RGB灯带          *1
RGB光环板       *1
金属舵机          *1
风扇                *1
TT马达            *1

数码管     *1 MP3    *1





掌控避障小车项目制作



输入 主控 输出 连接线



第一步：编写程序

开始

如果有障
碍物？

转弯 直行

否

是

结束

···

将程序刷入掌控板中



第二步：连接电路，进行测试



第三步：组装车的模
型





第三步：组装车的模
型

1 2



第三步：组装车的模
型

3 4



第三步：组装车的模
型

5



第三步：组装车的模
型

6 7



第三步：组装车的模
型

8 9



第三步：组装车的模
型

10 11



第三步：组装车的模
型

12 13



第三步：组装车的模
型

14 15



第三步：组装车的模
型

16



第三步：组装车的模
型

17 18



第三步：组装车的模
型

19 20



第三步：组装车的模
型

21



第三步：组装车的模
型

22 23



第三步：组装车的模
型

24



原理：利用掌控板自带六轴加速度传感

器判断天平是否平衡

案例1：



程序：



原理：人体感应传感器检测到有人时，

灯带亮起；无人时，等待熄灭。

案例2：



硬件连接图：

程序：



后续的学习计划

单板的学习



后续的学习计划

Mission

使用掌控板单板以“家居生活”为主题，

编写一个的程序设计



后续的学习计划

外接硬件的学习



后续的学习计划

Mission

使用掌控板外接传感器、搭配洞洞板结构件，以“礼

物”为主题，设计并完成一个作品，并将它分享在论

坛上。
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